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Beschreibung:

Der Easyarm EAMO02 Manipulator ist ein Zwei-Gelenkarmsystem, das es erlaubt, Werkstticke bis 30 kg ohne Belastung fir
den Anwender hochzuheben. Das System kann frei rotieren und erlaubt eine Reichweite bis zu 1942 mm. Der Manipulator
ist pneumatisch betrieben und wird mit einem Steuerungshebel am Griff bedient. Das Greifsystem ist entweder mit einem
pneumatisch gesteuerten Magneten oder mit einem Vakuumsystem ausgestattet. Kundenspezifische Speziallésungen

kdénnen realisiert werden.
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Easyarm EAMOS3 Gelenkarm-Manipulator fir Lasten bis 15 kg
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Beschreibung:

Der Easyarm EAMO03 Manipulator ist ein Drei-Gelenkarmsystem, das es erlaubt, Werkstiicke bis 15 kg ohne Belastung ftr
den Anwender hochzuheben. Das System kann frei rotieren und erlaubt eine Reichweite bis zu 2160 mm. Der Manipulator
ist pneumatisch betrieben und wird mit einem Steuerungshebel am Griff bedient. Das Greifsystem ist entweder mit einem
pneumatisch gesteuerten Magneten oder mit einem Vakuumsystem ausgestattet. Kundenspezifische Speziallésungen

kdnnen realisiert werden.

Modell Greifsystem
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Beschreibung:
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Der Rover Manipulator ist ein Zwei-Gelenkarmsystem, das es erlaubt, Werkstiicke bis 100 kg ohne Belastung fiir den
Anwender hochzuheben. Das System kann frei rotieren und erlaubt eine horizontale Reichweite bis zu 1685 oder 1915
mm, je nach Variante. Der Manipulator ist pneumatisch betrieben und wird mit einem Steuerungshebel am Griff bedient.
Das Greifsystem ist entweder mit einem pneumatischem Greifer, einem pneumatisch gesteuerten Magneten oder mit
einem Vakuumsystem ausgestattet. Kundenspezifische Spezialldsungen kdénnen realisiert werden.

Modell
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Zubehor

Easyarm Manipulator

Transportwagen mit hdhenverstellbarer Saule, 2000 mm

+ Basisplatte: 30 mm Stéarke, Grundflache 800x800 mm

+ Zentrale héhenverstellbare Saule mit Griff, Héhe 2000 mm

* Mit pneumatischem oder elektrischem Schrauber verstellbar
* 4 Rader, davon 2 gebremst

« Handgriff zum Bewegen des Wagens

+ Gewicht: 220 kg

Transportwagen, héhenverstellbar, 1050 mm

+ Basisplatte: 30 mm Starke, Grundflache 800x800 mm
» Zentrale Saule zur Anbringung des Gelenkarms

» Hohenverstellbar von 650 bis 1050 mm

* 4 Rader, davon 2 gebremst

+ Gewicht: 165 kg

Rover Manipulator

Transportwagen, mit hohenverstellbarer Hubséaule

+ Basisplatte: 30 mm Starke, Grundflache 800x800 mm

+ Zentrale Saule zur Anbringung des Gelenkarms, H = 1060 mm
* Nutzhub: 600 mm

» Birstenloser Elektromotor, 400 Watt — 220 Volt

+ Elektronische Steuerung durch Auf-/Ab-Tasten

* 4 Rader, davon 2 gebremst

+ Gewicht: 400 kg

Transportwagen 800x800 mm

+ Basisplatte: 30 mm Stéarke

+ Zentrale Saule zur Anbringung des Gelenkarms
+ 4 Stellfilze mit Teleskopschaft

* 4 Réader, davon 2 gebremst

» Gewicht: 350 kg
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